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SICHER - PRAZISER

DOSIERROBOTER TMB200OR & TMB300OR SCARA

.

T 1&J FISNAR INC.

DOSIERROBOTER TMB200R & TMB300R SCARA

Die SCARA Hochgeschwindigkeitsindus-
trieroboter der Serien TMB200R und
TMB300R eignen sich ideal fiir den Einsatz
bei grossvolumigen und grof3flachigen
Dosieranwendungen in automatisierten
Fertigungsumgebungen wie Bandanlagen
oder Systemzellen, die eine hohe Flexibili-
tat erfordern. Beiden SCARA-Modelle sind
mit einer £ 360° Drehachse ausgestattet.

Betrieb:
Einsetzbar fur In-Line und Rundschaltti-
sche, bei denen sich das Werkstiick wah-

MERKMALE:

« Punkte, Linien, B6gen und Kreise

+ Dichtungen, VergieBungen und Verfil-
lungen

« Kontinuierliche Bewegung (CP) und
Punkt zu Punkt (PTP)

MODELLE:

TMB200OR
TMB300R

ZUBEHOR:

- Halterungen fur alle Ventile

- Halterungen fur alle Kartuschen

rend des Dosiervorgangs nicht bewegt.
Antreib durch digitale Servomotoren.
Ein- und Ausgénge fiir die Einbindung in
andere Systeme und Bandanlagen.
Hohe Verfahrgeschwindigkeit von bis zu
5000 mm/s. Robuste Ausfiihrung fiir den
rauen Industrieeinsatz.

Anschlussmoglichkeiten:
1/0O Schnittstellen vorhanden

Programmierung:
Uber Teachbox oder PC Software

« Wiederholung programmierter Schritte
« 100 Programme, 3000 Punkte pro
Programm

4-Achsen Dosierroboter SCARA 230V AC CE
4-Achsen Dosierroboter SCARA 230V AC CE

- Einhausung, Untergestell
« 1&J9000-WIN PC Software
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TECHNISCHE DATEN:

Max. Last

Armlange (J1-Arm + J2-Arm)
Wiederholgenauigkeit

Arbeitsbereich

Max. Geschwindigkeit (ohne Last)

Zugelassene Tragheit J4
Endcodertyp
Speicherkapazitat

Antrieb, Motor

Steuerung

Interpolation, linear/kreisformig
Programmierung

Prozessor - Haupt-CPU
Prozessor - Servo-CPU
Datenspeicher

PLC

1/0-Signale

Externe Schnittstelle

Elektro- und Druckluftleitungen zum Werkzeug

Stromversorgung

Betriebstemperatur

Relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensation)
Abmessungen (B xT x H) mm

Gewicht
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J1-Arm + J2-Arm
J3

Ja

J1-Arm

J2-Arm

J3

Ja

J1-Arm + J2-Arm
J3

Ja

Achsensystem
Steuergerat
Achsensystem
Steuergerat

TMB200OR

2/7 kg

300 mm + 300 mm

+ 0,03 mm

+ 0,02 mm

+0,03°

+ 125°

+ 125°

200 mm

+ 360°

5,6 m/s

1 m/s

720°/s

0,003 kgf.m.s?

absolut

100 Programme

1000 Schritte/PGM

1000 Punkte/PGM

Volldigital AC Servo

Punkt zu Punkt (PTP) und kontinuierliche Bewegung (CP)
4-Achsen

Teachbox, PC

32-Bit *1 900 Mflops

16-Bit *2 40 Mips

8-MBit Batterie-Backup-SRAM

(10) Programme, (1000) Schritte fur jedes Programm
System: I/0 24/6, Anwender: 1/0 32/32
RS232C

15 Signalleitungen, 4 Druckluftleitungen (6 mm)
230V AC

0-40°C

20-90%

240 x 828 x 834

368 x 302 x 160

37 kg

10 kg

TMB300R
5/10 kg

450 mm + 350 mm
+ 0,03 mm
+0,02 mm
+0,03°

145°

145°

200 mm

+ 360°

5,3 m/s

Tm/s

720°/s

0,003 kgf.m.s?
absolut

H

100 Programme
1000 Schritte/PGM
1000 Punkte/PGM

Volldigital AC Servo

Punkt zu Punkt (PTP) und kontinuierliche Bewegung (CP)
4-Achsen

Teachbox, PC

32-Bit *1 900 Mflops

16-Bit *2 40 Mips

8-MBit Batterie-Backup-SRAM

(10) Programme, (1000) Schritte fur jedes Programm
System: I/O 24/6, Anwender: 1/0 32/32

RS232C

15 Signalleitungen, 4 Druckluftleitungen (6 mm)
230V AV

0-40°C

20-90%

240 x 1028 x 910

368 x 302 x 160

45 kg

10 kg
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